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Beschreibung 

Die Erfindung betriffi ein automatisches Fokussiersy- 
siem mit einem Bildaufnahmesystem zum Aufnehmen 
eines Bildes und zum Abgeben eines Bildsignals nach 
dem Oberbegriff des Anspruches I . 

Ein derariiges automatisches Fokussiersystem ist aus 
der Zeiuchrifi IEEE, Band C-29. Nr. 3, August 1983, Sei- 
ten 376 bis 381, bekannt Bei diesem automatischen Fo- 
kussiersystem geiangt eine Bildaufnahmeeinrichtung 
zum Aufnehmen eines Bildes und auch zum Abgeben 
eines Bildsignals zur Anwendung, wobei die hochfre- 
quenien Signalkomponenten des Bildes dazu verwendet 
werden. um eine Fokussiereinstellung zu bewirken. Die- 
ses bekannte automatische Fokussiersystem enthalt fer- 
ner eine Einrichtung zum Extrahieren von hochfrequen- 
ten Signalkomponenten aus dem Bildsignal und schlieQ- 
lich auch eine Fokussiereinsteileinrichtung, die auf der 
Grundlage der hochfrequenten Signalkomponenten ei- 
ne Fokussierungseinstellung durchfuhren kann. Bei die- 
sem bekannten Fokussiersystem geiangt ferner auch ein 
BandpaSfilter zur Einstellung eines Punktes zur Anwen- 
dung, bei welchem viele hochfrequente Signalkompo- 
nenten vorhanden sind. Die Verarbeiiung der Bildsigna- 
le bzw. hochfrequenten Signalkomponenten erfolgt 
hierbei grundsatzlich in analoger Wetse. 

Aus der DE 38 00 634 A I ist ein Bildverdichtungsver- 
fahren bekannt, wobei eine Diskriminierschaltung zur 
Anwendung geiangt. um zwischen einem Hauptab- 
schnitt und einem Hintergrundabschnitt diskriminieren 
zu konnen und ferner eine diskrete Cosinus-Transfor- 
miereinheit Verwendung findet zum orihogonalen 
Transformieren von Bildern, mil Ausnahme derjenigen 
des Hintergrundabschnitts- Nach Ordnung der Bits in 
Einheiten von Frequenzen wird eine Quantisierungs- 
schaltung wirksam zum Verdichten der orthogonal 
transformierten Original-Bilddaten nach MaDgabe einer 
Zahl der durch eine Bit-Zuordnungstabelle zugeordne- 
ten Oder zugewiesenen Bits. 

Aus der Zeiischrift IEEE, Band C-28J Nr. 3, August 
1982. Seiten 325 bis 331, ist ein Verfahren bekannt, ge- 
maB welchem Videosignale hinsichtlich ihrer Bandbrei- 
te eingeschrankl werden, um dadurch Speicherplatz ein- 
zusparen. 

Ferner ist es aus der DD 2 38 903 Al und auch der 
DD 2 38 901 Al bekannt, Einrichtungen zur Wiederga- 
be von Video- und Zusaizinformationen zur Verfugung 
zu stetlen, wobei die Zusatzinformationen ausToninfor- 
mationen bestehen konnen. 

Ferner wird gegenwartig am haufigsten ein soge- 
nanntes "Mountain-Climbing"-System als System ver- 
wendet, um Fokusinfprmationen zu erhalien. Das 
"Mountain-Climbing"-Sysiem Ist vorgeschlagen in "Au- 
tomatic Focal Adjustment in Television Camera Using 
Mountain-Climbing Servo System", NHRTechnicul Re- 
port, Vol. 17, Nr. 1, Seiten 7 bis 12, 1965. Bei diesem 
System wird die Fokusinformation mit Hilfe eines Bild- 
signals erhalten, welches von einem Aufnahmeelement 
abgegeben wird Auch bei diesem bestehenden Fokus- 
siersystem wird ein BandpaBfilter verwendet, um eine 
hochfrequente Komponente zu extrahieren, welche in 
dem Bildsignal enthalten ist, und das Signal wird im 
allgemeinen in analoger Form verarbeiteL AuBerdem 
werden eine Anzahl Typen von BandpaBfiltern verwen- 
det, um falsche Informationen aus der Fokusinformation 
auszuschliefien. Die Verwendung der Anzahl Typen von 
BandpaBfiltern ist beispielsweise in einer japanischen 
Paienianmeldung Nr. 64- 16 177 beschrieben. 
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Daruber hinaus ist auch eine elektronische Stehbild- 
kamera vorgeschlagen worden, welche ein Bildaufnah- 
meelement, um das Bild einer photoelektrischen Um- 
wandlung zu unterziehen, einen Analog-Digital-Umsei- 

5 zer. um ein abgegebenes Bildsignal des Bildaufnahme- 
elements in ein digitales Bildsignal umzusetzen, und ei- 
nen Speicher aufweist, um das abgegebene Bildsignal 
des AVD-Umsetzers zu speichem. Das digitale Bildsi- 
gnal wird aus dem Speicher gelesen, und ein enispre- 

10 chendes Bild wird auf einem Bildkontrollempf anger dar- 
gestellt. Eine derartige elektronische Stehbildkamera ist 
in den japanischen Patentanmeldungen Nr. 54- J 39 422, 
Nr. 56-1 58 583, Nr. 57-28 480. Nr. 62-2 69 581 und Nr. 
63-1 46 583 vorgeschlagen. 

15 Das Fokussiersystem der vorstehend beschriebenen 
Bildeingabeeinrichtungen benutzt Teile ausschlieBlich 
fiir das Fokussiersystem, und die Anzahl an Teilen, wel- 
che in dem Fokussiersystem erforderlich sind, sind ver- 
gleichsweise groB. Da auBerdem alle Signale in analoger 

20 Form verarbeitet werden, ist die Genauigkeit des Fo- 
kussiersystems schlechL 

Daruber hinaus speichert die elektronische Stehbild- 
kamera in dem Speicher nur das Bildsignal, welches von 
dem Bildaufnahmeelement erhalten wird 

25 Die der Erfindung zugrunde liegende Aufgabe be- 
steht darin, ein automatisches Fokussiersystem der an- 
gegebenen Galtung zu schaffen, welches eine automati- 
sche Fokussierung mit verbesserter Genauigkeit und 
eine Speicherung von Bilddaten bei reduziertem schal- 

30 tungstechnischem Aufwand zu realisieren vermag. 

Diese Aufgabe wird erfindungsgemaB durch die im 
Kennzeichnungsteil des Patentanspruches 1 aufgefiihr- 
ten Merkmale gelost. 

Bei dem automatischen Fokussiersystem nach der 

35 vorliegenden Erfindung werden Schaltungsabschnitte 
zur Durchfuhrung verschiedener Aufgaben gemeinsam 
eingesetzt, und zwar zum einen zur Durchfuhrung einer 
Fokussieroperation und zum anderen zur Durchfuhrung 
einer wirksamen Biidspeicherung. Es braucht dabei also 

40 fiir die jeweilige Operation nicht ein gesonderter Kanal 
mit eigenen Einrichtungen vprgesehen zu werden, son- 
dern ein Bilddatenuberiragungskanal kann fur verschie- 
dene Aufgaben verwendet werden. 

Besonders vorieilhafte Ausgestaltungen und Weiter- 

45 bildungen der Erfindung ergeben sich aus den Unteran- 
spruchen. 

Im folgenden wird die Erfindung anhand von Ausfuh- 
rungsbeispielen unter Hinweis auf die Zeichnung naher 
erlautert Es zeigen 
50 F^«g- 1 und 2 Sysiemblockdiagramme, anhand welcher 
das Arbeitsprinzip mit Merkmalen nach der Erfindung 
erautert wird; 

Fig. 3 ein Systemblockdiagramm einer ersien Ausfiih- 
rungsform einer Bildeingabeeinrichtung mit Merkmalen 
55 nach der Erfindung; 

Fig. 4 ein FluBdiagramm. anhand welchem die Ar- 
beitsweise eines Teils des in Fig. 3 dargestellten Block- 
' systems erliutert wird; 

Fig. 5 ein Flufldiagrmam, anhand welchem eine Ar- 
60 beitsweise einer in Fig. 3 dargestellten Schaltanordnung 
im einzelnen erlautert wird; 

Fig. 6 eine Beziehung zwischen Codierkoeffizienten 
und einem Brennpunkt; 
Fig. 7 ein Systemblockdiagramm einer zweiten Aus- 
65 fiihrungsform einer Bildeingabeeinrichtung mit Merk- 
malen nach der Erfindung; 

Fig. 8A und 8B Flufldiagramme zum Eriautern einer 
Arbeitsweise einer in Fig. 7 dargestellten Systemsteue- 
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reinheii; Bildcodierung unmittelbar vorder Bildiiberiragung 

Fig. 9A bis 9F Diagramme zum Erlautern einer Ar- extrahiert wird und die hochfrequente Komponente des 

beitsweise einer Eingabeiasie und eine Anzeige auf ei- Bildes im Qbrigen fur die Scharf- oder Brennpunktein- 

ner FlussigkrisiaIlanzeige-(LCD-)Einrichtung; siellung exirahien wird. kann eine Bildiibertragungsein- 

Fig. 10 ein Datenformai von in einem Speicher ge- 5 richtung verwirklicht werden. welche eine Bildeingabe- 

speichenenDaten; einrichiung hat, welche standig und auiomatisch den 

Fig. 11 ein Systemblockdiagramm einer Ausfiih- Brennpunki einsteilen kann. 

rungsform eines Verdichtungsteils einer Verdichtungs- Die Ausfuhrungsformen mit Merkmalen nach der Er- 

undDehnungseinrichtung;und findung basieren auf dem vorstehend beschriebenen 

Fig. 12 ein Systemblockdiagramm einer Ausfuh- 10 Prinzip. In Fig. 3 isi eine erste Ausfuhrungsform eines 

rungsform eines Dehnungsteils der Verdichtungs- und Bildaufnahmesystems mit Merkmalen nach der Erfin- 

Dehnungseinrichtung. <iung dargestellt, welches bei einer Bildiibertragungs- 

Zuerst wird das Arbeitsprinzip mit Merkmalen nach /Speichereinrichtung verwendci isi. Fig. 4 ist ein FIuB- 

der Erfmdung anhand von Fig. 1 und 2 beschrieben. Bei diagramm. anhand welchem eine Arbeitsweise eines 

der Erfindung erhalt eine in Fig. 1 dargesiellte Bildver- 15 Teils des in Fig. 3 dargestellten Blocksysiems eriauteri 

dichtungseinrichtung 2 ein Bildsignal von einem Bildauf- wird In Fig. 3 nimmt ein Bildaufnahmesystem 1 1 ein 

nahmesystem 1. Eine Recheneinrichlung 3 berechnet Bild auf und gibt ein analoges Bildsignal ab. Dieses ana- 

eine Fokusinformation des Abbildungssystems 1 auf der loge Bildsignal wird in einem Vorverstarker 12 verstarkt 

Basis eines verdichteten Bildsignals. welches von der und dann in einem Analog-/Digital-(A/D-)Umsetzer 13 

Bildverdichtungseinrichtung 2 erhalten wird Eine Fo- 20 einer A/D-Umsetzung unterzogen. Eine Signalverarbei- 

kussiereinstelleinrichtung 4 stellt einen Brennpunkt des tungsschaltung (Verdichtungseinrichtung) 14 fuhrt eine 

Bildaufnahmesystems 1 auf der Basis der Fokusinforma- vorherbestimmte Signalverarbeitung an dem digitalen 

tion ein, welche von der Recheneinrichtung 3 erhalten Bildsignal durch, das vom A/D-Umsetzer 13 erhalten 

wird. wird Beispielsweise verarbeitei die Signalverarbei- 

In Fig. 2 sind die Teile. welche dieselben sind wie die 25 tungsschaltung 14 das abgegebene digitale Bildsignal 

entsprechenden Teile in Fig. 1. mil denselben Bezugs- des A/D-Umsetzers 13 in digitale rote, grune und blaue 

zeichen bezeichnet, und daher nicht noch einmal be- Signale R. G und B, Ein D/A-Umsetzer 15 setzt das 

schrieben. GemaB einer weiieren Ausfuhrungsform mil digitale Bildsignal von der Signalverarbeitungsschal- 

Merkmalen nach der Erfindung fiigt eine Datenaddier- tung 14 in ein analoges Bildsignal urn, und eine Anzeige- 

einrichtung 5 zum verdichteten Bildsignal von der Bild- 30 einrichiung 13 zeigl ein Bild in Abhangigkeit von dem 

verdichtungseinrichtung 2 Suchdalen, eine Datumsin- analogen Bildsignal. 

formation u. a. hinzu. Ein Speicher 6 speichert das von Das digitale Bildsignal von der Signalverarbeitungs- 

derDatenaddiereinrichtung 5 erhaltene Signal. schaltung 14 wird auch an einen Codier-Operationsteil 

In einer Bildiibertragungs-ZSpeichereinrichtung. wel- 17 angelegt Beispielsweise weist der Codier-Operation- 
che Bilder ubertragt oder in einem Speicher speichert, 35 steil 17 eine diskrete Cosinus-Transformationsschaltung 
muB eine Einrichtung zum Verdichten der Bilddaten auf. welche das digitale Bildsignal durch eine diskrete 
vorgesehen sein. urn das Bild niit vemunftiger Ge- Cosinus-Transformaiion verdichtet, Ein abgegebenes 
schwindigkeit zu verarbeiten und mit begrenzter Spei- Bildsignal des Codieroperationsteils 17 wird an eine 
cherkapazitat zu bewaltigen. Kurzlich wurden digitale Schalteinrichtung 18 angelegt Bei einem auiomatischen 
Bildprozessoren ausschlieBlich fur die Bildverdichtung 40 Fokussierbelrieb legt die Schaheinrichtung 18 eine 
entwickelt Die Verfahren, urn die Bilddaten durch eine hochfrequente Komponente des Bildsignals, welches 
Bildcodierung zu verdichten, wurden mit dem Ziel ent- von dem Codieroperationsteil 17 erhalten wird, an eine 
wickelt, die Effizienz bei der Bildubertragung oder ' Operationseinrichtung 19 an. Die Betriebsart der 
-speicherung zu verbessern, und diese Verfahren sind Schalteinrichtung 18 wird auf einen Bildspeicher- oder 
unmittelbar bei dem Fokussiersystem anwendbar. 45 einen Bildubertragungsbetrieb durch eine Unterbre- 
Wenn ein Bild einer Frequenzumsetzung unterzogen chung geschallet, wenn eine Bildspeicher- oder eine 
wird, kann im Grunde genommen die gesamte Bildinfor- Bildiibertragungsanforderung vorliegt Bei dem Bild- 
mation durch eine Gleichkstromkomponente und eine speicherbetrieb legt die Schalteinrichtung 18 eine nie- 
niederfrequenie Komponente beschrieben werden. derfrequente Komponente des Bildsignals, welches von 
Folglich wird die Bildcodierung gegenwartig als am 50 dem Codieroperationsteill 7 erhalten wird, an eine Spei- 
wirksamsten beirachiet, da nur die niederfrequente chereinrichtung (Speicher) 25 an. Bei dem Bildubertra- 
Komponente des Bildes verarbeitet wird. und die hoch- gungsbetrieb gibt die Schalteinrichtung 18 die nieder- 
frequente Komponente weggelassen isL frequente Komponente des Bildsignals, welches von 

Wenn der Fokussierzustand in dem Bildaufnahmesy- dem Codieroperationsteil 17 erhalten wird, an einen 

stem beobachtet wird, wird die hochfrequente Kompo- 55 Ubertragungsweg 20ab. 

nente des abgegebenen Bildsignals des Bildaufnahmesy- Das Bildsignal. welches iiber den Oberiragungsweg 

stems beobachtet, und zwar deswegen, da eine groOe 20 in dem Bildubertragungsbetrieb libertragen wird. 

Anzahl hochfrequenter Komponenten in einem scharf wird in einem Decodierteil 21 decodiert und vor der 

eingestelhen Bild enthalten ist. welches eine groQe An- Verdichtung in das digitale Bildsignal zuruckgefuhrt. 

zahl scharfer Kanten enthalt. Die Frequenzkompohen- eo Das decodierte Bildsignal wird in einen D/A-Umsetzer 

ten des von dem Bildaufnahmesystem abgegebenen 22 in ein analoges Bildsignal umgesetzt, und eine Anzei- 

Bildsignals werden in der Bildeingabeeinrichtung ge- geeinrichtung 23 zeigt ein Bild in Abhangigkeit von dem 

messen, wahrend ein Fokussiefring gedreht wird, und analogeii Bildsignal an. 

der scharf eingestellte Zustand wird erhalten, wenn der Die Operationseinrichtung 19 fiihrt eine Operation 

Fokussierring in einer Stellung gestoppt wird, in wel- 65 durch, um eine Fokusinformation zu erhalten. welche 

cher eine maximale Anzahl hochfrequenter Komponen- den Fokussierzustand des Bildaufnahmesystems 11 auf 

ten in den Frequenzkomponenten enthalten ist. Wenn der Basis des Bildsignals anzeigt, welches von der 

folglich die niederfrequente Komponente des Bildes fur Schalteinrichtung 18 in dem auiomatischen Fokussier- 
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betrieb empfangen wird. Eine Motorsieuereinrichtung 
24 sieucn einen (nicht dargestellten) Motor entspre- 
chend der Fokusinformation an. welche von der Opera- 
tionseinrichtung 19 erhalten wird. urn so eine Linsenan- 
ordnung des Bildaufnahmesystems 11 zu bewegeh und 
den Brennpunkl in einer Scharfeinstellposition einzu- 
siellen. Die hochfrequente Komponente des Bildsignals. 
welches von dem Codieroperationstei! 17 uber die 
Schalteinrichtung 18 an die Operationseinrichtung 19 
angelegt wird, kann beliebig eingestellt werden. urn so 
gewiinschte Frequenzen in Abhangigkeit von dem Bild 
Oder den Bedingungen zu erhalten. 

Fig. 4 zeigt generell die Arbeilsweise der Ausfiih- 
rungsform. In Fig. 4 wird bei einem Schritt SI das Bild 
uber das Bildaufnahmesystem 11 eingegeben. Bei einem 
Schritt S2 wird das Bildsignal in dem Codieroperation- 
stei! 17 codiert, umd beim Schritt S3 wird unterschieden. 
ob die Betriebsart der Schalteinrichtung 18 auf den Bild- 
ubertragungsbetrieb eingestellt ist oder nicht Wenn die 
Entscheidung beim Schritt S3 ja ist. wird das Bildsignal 
uber den Obertragungsweg 20 ubertragen, und bei ei- 
nem Schritt S4 wird das Bildsignal in dem Decodierteil 
21 decodiert Bei einem Schritt S5 wird das Bildsignal in 
dem D/A-Umsetzer 22 einer D/A-Umsetzung unterzo- 
gen, und bei einem Schritt S6 das Bild basierend auf dem 
Bildsignal auf der Anzeigeeinrichtung 23 dargestellt 

Wenn dagegen das Ergebnis bei dem Schritt S3 nein 
'ist, wird bei einem Schritt S4 eine automatische Fokus- 
sierung mit Hilfe der Operationseinrichtung 19 und der 
Motorsteuereinheit 24 durchgefiihrt. Bei einem Schritt 
S8 wird das Bildsignal von der Bildverarbeitungsschal- 
tung 14 in dem D/A-Umsetzer 15 einer D/A-Umsetzung 
unterzogen, und bei einem Schritt S9 wird das Bild ba- 
sierend auf dem Bildsignal auf der Anzeigeeinrichtung 
.16 angezeigt. 

Fig. 5 zeigt die Beiriebsarten der Schalteinrichtung 
18 im einzelnen. In Fig. 5 wird bei einem Schritt Si 1 ein 
Bildsignal von dem Codieroperationsteil 17 eingegeben, 
und bei einem Schritt SI 2 wird der Codierkoeffizient 
der diskreten Cosinustransformation gelesen, Bei einem 
Schritt S13 wird basierend auf dem gelesenen Codierko- 
effizienien uber die Operationseinrichtung 19 und die 
Motorsteuereinheit 24 eine Brennpunkteinstellung 
durchgefuhrt. Bei einem Schritt S14 wird das Bildsignal 
von dem Codieroperationsteil 17 eingegeben, und beim 
Schritt SI 5 wird der Codierkoeffizient gelesen. Bei ei- 
nem Schritt S16 wird unterschieden. ob der vorhandene 
Codierkoeffizient groBer als der vorherige Codierkoef- 
fizient ist Oder nicht Der Ablauf kehrt auf den Schritt 
S13 zuruck. wenn das Ergebnis beim Schritt S16 ja ist 
Wenn dagegen das Ergebnis beim Schritt SI 6 nein ist, 
wird bei einem Schritt S17 unterschieden, ob es das 
ersie Mai ist daQ das Unierscheidungsergebnis beim 
Schritt SI 6 nein ist oder nicht Wenn das Ergebnis beim 
Schritt Si 7 ja ist wird bei einem Schritt S18 der Fokus- 
sierring in der umgekehrten Richtung gedreht, und der 
Ablauf kehrt auf den Schritt S13 zuruck. Wenn das Er- 
gebnis beim Schritt SI 7 nein ist, wird bei einem Schritt 
S 19 der Fokussierring in die vorherige Stellung zuruck- 
gebracht Bei einem Schritt S20 wird der Scharfeinstell- 
zusiand gesetzt und bei einem Schritt S2l wird das 
Bildsignal in dem Speicher 25 gespeichert 

Mit anderen Worten. der in Fig. 5 dargestellte Ablauf 
sucht nach einer "Spiizc des Berges" in Fig. 6. welche die 
Beziehung zwischen dem Codierkoeffizienten und dem 
Brennpunkl zeigt Beim Schritt SI 7 wird unterschieden, 
ob es das erste Mai ist daB das Unierscheidungsergeb- 
nis beim Schritt S16 nein ist oder nicht um so einen Fall 
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in Betracht zu Ziehen, bei welchem die Fokussiereinstel- 
lung bei dem Start in einer umgekehrten (falschen) 
Richtung durchgefuhrt wird. 

Wenn die Stellung die "Spilze des Berges" durchlaufi 
und abwarts zu gehen beginnt wird enischieden, daB die 
vorherige Stellung dem scharf eingestellten bzw. im 
Brennpunkl befindlichen Zusiand entspricht. und die 
Speicherung des Bildsignals beginnt aus dieser Position 
heraus. 

In der in Fig. 3 dargestellten Bildubertragungs-ZSpei- 
chereinrichtung weist die Bildeingabeeinrichtung das 
Bildaufnahmesystem It, den Vorversiarker 12, den 
A/D-Umsetzer 13. die Signalverarbeitungsschahung 14, 
den Codieroperationsteil 17 und das Fokussiersystem 
auf. Bei dem Fokussiersystem ist jedoch der A/D-Um- 
setzer 13, die Signalverarbeitungsschahung 14 und der 
Codieroperationsteil 17 verwendet und ist aus diesen 
Elementen und der Operationseinrichtung 19 sowie der 
Motorsteuereinheit 24 aufgebaut. Aus diesem Grund ist 
die Anzahl Teile, die zum Ausbilden des Fokussiersy- 
siems erforderlich sind, klein. AuBerdem wird die Ge- 
nauigkeit der automatischen Fokussierung verbessert 
da das Fokussiersystem die Fokusinformation aus der 
hochfrequenten Komponente des digitalen Bildsignals 
berechnet, welches von dem Codieroperationsteil 17 
uber die Schalteinrichtung 18 erhalten wird. und das 
Bildaufnahmesystem 11 wird basierend auf dieser Fo- 
kusinformation eingestellt 

In einer Modifikation dieser Ausfuhrungsform wird in 
dem Codieroperationsteil 17 eine adaptive diskrete Co- 
sinus-Transformationsschaliung verwendet In dieser 
Ausfuhrung und in deren Modifikation kann die Anzahl 
an Teilen des Fokussiersystems verringert werden, da in 
dem Codieroperationsteil 17 die diskrete Cosinus- 
Transformationsschaltung oder die adaptive diskrete 
Cosinus-Transformaiionsschaltung benutzt wird. und 
diese Schaltungen konnen mit Hilfe eines digitalen Si- 
gnalprozessors verwirkiicht werden, welcher . aus- 
schlieBlich fOr eine Verwendung in der Codiereinrich- 
tung entwickelt ist 

In dieser Ausfuhrungsform kann eine Videokamera 
dadurch verwirkiicht werden, daB der Obertragungs- 
weg 20. der Decodierteil 21, der D/A-Umsetzer und die 
Anzeigeeinheit 23 in Fig. 3 weggelassen werden. AuBer- 
dem kann eine Bildubertragungseinrichiung verwirk- 
iicht werden. indem die Speichereinrichtung 25 in Fig. 3 
weggelassen wird. 

Als nachstes wird eine zweite Ausfuhrungsform einer 
Bildeingabeeinrichtung mit Merkmalen nach der Erfin- 
dung anhand von Fig. 7 beschrieben. In dieser Ausfuh- 
rungsform wird die Erfindung bei einer elektronischen 
Stehbildkamera angewendet Fig. 8A und 8B sind FluB- 
diagramme. anhand welchen eine Arbeilsweise einer in 
Fig. 7 dargestellten Syslemsteuereinheit erlauiert wird. 
In Fig. 7 sind die Teile, welche im wesentlichen die glei- 
chen sind wie die enisprechenden Teile in Fig. 3, mit 
denselben Bezugszeichen bezeichnet und werden daher 
nicht noch einmal beschrieben. 

Die in Fig. 7 dargestellte Bildeingabeeinrichtung eni- 
halt einen Kameraieil 31. einen Adapterteil 32, einen 
Speicher 33. einen AusgangsanschluB 34. die Schaltein- 
richtung 18, die Operationseinrichtung 19 und die Mo- 
torsteuereinheit 24. Der Speicher 33 entspricht der in 
Fig. 3 dargestellten Speichereinrichtung 25, Bei einem 
automatischen Fokussierbetrieb legt die Schalteinrich- 
tung 18 an die Operationseinrichtung 19 die hochfre- 
quente Komponente der Bildsignale an, welche von 
Verdichlungs- und Dehnungseinheiten 47 und 48 des 
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Kamerateils 31 erhalten werden. Wenn die Schaliein- 
richtung 18 durch eine Unterbrechung der Bildspeicher- 
anforderung auf den Bildspeicherbetrieb eingestellt ist. 
erzeugt die Schalteinrichtung 18 unmittelbar vor der 
Bildspeicherung eine Verbindung mit dem Speicher 33. 
um so die niederfrequente Komponente der Bildsignale 
zu speichern, welche von den Verdichtungs- und Deh- 
nungseinheiten 47 und 48 erhalten werden. Die Opera- 
tionseinrichtung 19 fuhrt eine Operation durch, um die 
Fokusinformation zu erhalten. welche den Fokussierzu- 
stand eines Bildaufnahmesystems (35, 37 und 38) basie- 
rend auf dem Bildsignal anzeigt. welches von der Schalt- 
einrichtung 18 erhalten wird. Die Motorsteuereinheit 24 
steuert den (nicht dargestellten) Motor auf der Basis der 
Fokusinformation an, welche von der Operationsein- 
richtung 19 erhalten wird, um so eine Linsenanordnung 

37 zu bewegen und um einen Brennpunkt einer Bildauf- 
nahmeeinrichtung 31 in der scharf eingestellten Position 
einzustellen. 

Die Bildaufnahmeeinrichtung 35 ist aus Festkorper- 
Bildsensoren, wie zum Beispiel iadungsgekoppelten Ein- 
richtungen (CCD's), gebildet Ein Schalter 30 wird ver- 
wendet, um die Energiequelle des Systems an- und aus- 
zuschalten, und schaltet das System auf die Bildaufnah- 
me Oder die Bildwiedergabe. Bei der Bildaufnahme steu- 
ert eine Systemsteuereinheit 46 einen Ansteuerieil 36 
entsprechend einem Signal von dem Schalter 30 und 
steuert die Bildaufnahmeeinrichtung 35 an. Die Bildauf- 
nahmeeinrichtung 35 nimmt das Bild eines Gegenstan- 
des iiber die Linsenanordnung 37 und einen VerschluB 

38 auf und unterzieht das aufgenommene Bild einer 
photoelektrischen Umwandlung, so daB ein analoges 
Biidsignal abgegeben wird, wenn durch den Ansteuer- 
teil 36 angesteuert wird. Dieses analoge Bildsignal wird 
an einen Signalverarbeitungsteil 39 angelegt und dort 
einer Gamma-Korrektur, einer Randanhebung u. a. un- 
lerzogen. Der Bildverarbeitungsteil 39 setzt das analoge 
Bildsignal in ein Luminanzsignal Y und Farbdifferenzsi- 
gnale R-Y und B-Y um. 

Das Luminanzsignal Y wird iiber einen A/D-Umset- 
zer 40 geleitet und durch eine Speicher-Sieuereinheii 41 
in ein Vollbild (Bild) in einem Seitenspeicher 42 entwik- 
kelt. Die Farbdifferenzsignale R-Y und B-Y von dem 
Signalverarbeitungsteil 39 werden durch einen Multi- 
plexer 43 geschaltet, durchlaufen einen A/D-Umsetzer 
44 und werden in einem Seitenspeicher 45 in ein Vollbild 
(Bild) entwickelt. In diesem Fall werden die Farbdiffe- 
renzsignale R-Y und B-Y mit der halben Abtastfrequenz 
des Luminanzsignals Y abgetastet und in dem A/D-Um- 
setzer 44 in einer Punktfolge einer A/D-Umsetzung un- 
terzogen. Die Speichersteuereinheit 41 steuert die Sei- 
tenspeicher 42 und 45 und den Speicher 33. basierend 
auf einem Sieuersignal von der Systemsteuereinheit 46. 

Eine kompakte Fliissigkristallanzeige (LCD) 49,'eine 
Eingabetaste 59 und eine Dateneingabe-Schnittstelle 51 
werden verwendet, um den Operator der Kamera, den 
Ort der Aufnahme u. einzugeben. Beispielsweise wer- 
den die Operator-Iniiialen und ein Code (eine Postleit- 
zahl und Orunetzkennzahl einer Telefonnummer), wel- 
che den Ort der Bildaufnahme anzeigt, von der Eingabe- 
taste 50 aus iiber die Schnittstelle 51 eingegeben. Die 
LCD-Anzeige 49 zeigt die Zeit und das Datum einer 
Digiialuhr 52 und die eingegebenen Daten an. Die LCD- 
Anzeige 49 ist eine 6-Ziffern-Anzeige mit "0" bis und 
mit Buchstaben "A"— "Z"* sowie V bis Y. 

Die 6 Ziffern der LCD-Anzeige 49 werden durch vier 
Tasten 53 bis 56 der Eingabetastatur 50 gesteuert, wie in 
Fig. 9B dargestelit ist, iiber welche die Daten fur ein 
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Suchen eingegeben werden. Die vier Tasten 53 bis 56 
werden in entsprechender Weise durch eine handelsiib- 
liche Digitaluhr gesteuert Mit anderen Worten, mit ei- 
ner Taste 53 "SETZEN/NACHSTE" wird die Anderung 
5 der Anzeigedaten auf der LCD-Anzeige 49 gestartet 
und gesetzt. Mit einer "-l- "-Taste 54 werden die Zeichen 
der Anzeigedaten in ansieigender Richtung geandert 
Wenn beispielsweise das Zeichen der Anzeigedaten die 
Zahl "2" ist, wird diese Zahl auf "3" erhoht, wenn die 
10 " + "-Taste 54 cinmal gedruckt wird. und die Zahl wird 
danach bei jedem Drucken der "-Taste 54 inkremen- 
tiert Mit einer **-Taste 55 wird das Zeichen der An- 
zeige in abnehmender Richtung sukzessiv geandert 
Wenn beispielsweise das Zeichen der Anzeigedaten die 
15 Zahl "5" ist, wird diese Zahl auf "4" herabgesetzt, wenn 
die "—"-Taste 55 einmal gedruckt wird, und die Taste 
wird danach bei jedem Drucken der "—"-Taste 55 de- 
krementiert Eine Taste 56 "MODE" andert die Beiriebs- 
an der Anzeigedaten der LCD-Anzeige 49, Beispiels- 
20 weise werden die Anzeigedaten auf der LCD-Anzeige 
49 nacheinander beziiglich des Datums, der Zeit, des 
Operators, der Postleitzahl des Ortes, der Orisnetz- 
kennzahl der Telefonnummer des Ortes u. a. jedesmal 
dann geandert, wenn die "MODE**-Taste 56 einmal ge- 
25 driicktwird. 

In der Praxis wird die "MODE"-Taste 56 gedruckt, um 
die gewunschte Betriebsart auf der LCD-Anzeige 49 
anzuzeigen, und dann wird erst die Taste 53 gedruckt 
Folglich blinkt ein am weitesten links stehendes Zeichen 
30 der Anzeigedaten auf der LCD-Anzeige 49. Um dieses 
am weitesten links stehende Zeichen zu andem, wird die 
" + "-Taste 54 oder die "—"-Taste 55 gedruckt, um ein 
gewunschtes Zeichen anzuzeigen, und es wird dann die 
Taste 53 gedruckt Dann blinkt ein zweites, am weite- 
35 sten links gelegenes Zeichen der Anzeigedaten auf der 
LCD-Anzeige 49, und es kann eine ahnliche Anderung 
fur dieses zweite, am weitesten links gelegene Zeichen 
durchgefiihrt werden. Die Zeichenanderung endet, 
wenn das letzte Zeichen der Anzeigedaten der LCD- 
40 Anzeige 49 gesetzt ist, und die Taste 53 "SETZEN/ 
NACHSTE" gedruckt wird. 

Fig. 9A und 9C zeigen Beispiele der Anzeigedaten auf 
der LCD-Anzeige 49. Fig. 9A zeigt die Zeit von "10:08 
und 35 s" an. Fig. 9C zeigt den Operator-Namen "NORI- 
45 KO" an. Fig. 9D zeigt die Postleitzahl '772" des Ortes an, 
wobei "M" anzeigt, daB sich die Daten auf die Postleit- 
zahl beziehen. Fig. 9E zeigt eine Ortsnetzkennzahl (45) 
der Telefonnummer des Ortes an, wobei "T" anzeigt, daB 
sich die Daten auf die Ortsnetzkennzahl der Telefon- 
50 nummer beziehen. 

Wenn mit der Wiedergabe die Zeichen entsprechend 
den Daten, welche fur das Suchen vewendet werden, auf 
der LCD-Anzeige 49 angezeigt werden, steuert die Fol- 
gesteuereinheit 46 einen Zeichengenerator 57, welcher 
55 Rasterdalen erzeugt, welche an den Seitenspeicher 
ubertragen werden. 

Wenn eine VerschluBtaste gedruckt wird, und der 
Schalter 30 auf die Seite fur eine Bildaufnahme geschal- 
tet wird, steuert die Systemsteuereinheit 46 die Spei- 
60 chersteuereinheit 41, um ein Schreiben in den Seiten- 
speichern 42 und 45 zu starten. Daten eines Vollbiides 
(Bildes) werden in den Seitenspeichern 42 und 45 ge- 
speichert. und das gespeicherte Luminanzsignal Y und 
die Farbdifferenzsignale R-Y und B-Y werden in Ver- 
65 dichtungs- und Dehnungseinheiten 47 und 4S verdichtet 
Die verdichteten Daten werden in dem Speicher 33 uber 
die Schalteinrichtung 18 zusammen mit den Daten von 
dem Zeichengenerator 57 fur den Suchvorgang und mit 
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der Datum- und der Zeitinformation von der Uhr 52 
gespeichert Folglich werden die Daien fur das Suchen 
und die Datums- und Zeitinformation als Bilddaien zu 
jedem der in dem Speicher 33 gespeicherien Vollbildern 
(Bildern)addieri. 

Fig. 10 zeigt ein Datenformat der in dem Speicher 33 
gespeicherten Datea In Fig. 10 zeigt eine Datenan- 
fangserkennung einen Beginn einer Bilddatendatei an, 
und eine Datei-Datenlange zeigt die Anzahl Bytes der 
Bilddaten-Datei. Ein Codiersystem-Aitributcode zeigt 
an. ob die Bilddaten verdichtet sind oder nicht, und zeigt 
bei einer Bestatigung das Verdichtungssystem an. Such- 
daien enthalten die Dateh zum Durchfilhren des Such- 
vorgangs und die Datums- und Zeitinformation. Ein 
Bilddaten-Zeilenanfangsetikett ist eine Kennung des 
Bildes in Zeilen oder Blocken. und die Bilddaten werden 
unmittelbar nach dem Bilddaten-Zeilenanfangsetikett 
gespeichert. Die Datei-Endkennung zeigt das Ende der 
Bilddaten-Datei an. 

Bei einer Wiedergabe steuert die Systemsteuereinheit 
46 die Speichersteuereinheit 41, urn die Bilddaten. die zu 
einer Datei gehoren, uber die Schalieinrichtung 18 aus 
dem Speicher 33 auszulesen. Die ausgelesenen Bildda- 
ten werden in den Verdichtungs- und Dehnungseinhei- 
ten 47 und 48 gedehnt und in den Seitenspeichern 42 und 
45 eniwickelL Die entwickehen Bilddaten werden an 
den Adapterteil 32 iibertragen. in welchem die Bildda- 
ten von den Speicherseiten 42 und 45. d. h. das Lumi- 
nanzsignal Y und die Farbdifferenzsignale R-Y und B-Y 
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daten iiber die Seiienspeicher 42 und 45 an den Adap- 
terteil 32 zu uberiragen. 

Bei einer Modifikation der Ausfiihrungsform kann ein 
elektronischer Sucher vorgesehen sein, um die Innensei- 
te der Seitenspeicher 42 und 45 anzuzeigen. In diesem 
Fall wird es dann moglich. die Daten beim Durchfiihren 
des Suchvorgangs durch den elektronischen Sucher zu 
uberwachen. AuQerdem kann die LCD-Anzeige 49 
durch den elektronischen Sucher ersetzt werden. 

Als nachstes wird eine Ausfiihrungsform der Verdich- 
tungs- und Dehnungseinheiten 47 und 48 beschrieben. 
Fig. 1 1 zeigt eine Ausfiihrungsform eines Verdichtungs- 
teils der Verdichtungs- und Dehnungseinheiten 47 oder 
48, und Fig. 12 zeigt eine Ausfuhrungsform eines Deh- 
nungsteils der Einheiten 47 oder 48. 

In Fig. 1 1 weist der Verdichtungsieil im allgemcinen 
einen diskreten Cosinus-Transformationsteil (DCT) 101, 
einen Operationsteil 102. einen Dateniibertragungsteil 
104, einen Huffman-Codierteil 104 und einen Speicher- 
teil 105 auf. Der DCT-Teil 101 hat eine DCT-Schaltung 
101 1, welche das Luminanzsignal von dem Seitenspei- 
cher 42 erhalt, und DCT-Schaltungen 1012 und IOI3, 
welche die Farbdifferenzsignale R-Y und B-Y von dem 
Seitenspeicher 45 erhaltea Der Operationsteil 102 hat 
Quantisierungstabellen 102i bis IO23 entsprechend den 
DCT-Schaltungen lOli bis IOI3 des DCT-Teils 101 und 
fiihrt eine Operation (Teilung) mit Hilfe der Quantisie- 
rungstabellen 102i bis 1023 durch. Ausgangswerte der 
Quantisierungstabellen 102| bis IO23 werden an die ent- 
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in entsprechenden D/A-Umsetzern 48. 59 und 60 einer 30 sprechenden Transferschaltungen 103i bis 1033 des Da- 

tenubertragungsteils 103 angelegi, welcher die Daten in 
der Zickzack-Abtastfolge libertragt Die Daten von dem 
Datenubertragungsteil 103 werden in dem Huffman- 
Codierteil 104 entsprechend der Huffman-Codierung 
codierL Codierte (verdichtete) Daten von Codiercrn 
104| bis 1043 des Huffman-Codierteils 104 werden ent- 
sprechenden Speichern 105| bis IO53 des Speicherteils 
105 zugefiihrt 

In Fig. 12 weist der Dehnungsteil im allgemeinen den 
Speicherteil 105. einen Huffman-Decodierteil 111. einen 
Verteilungsteil 112, einen Operationsteil 113 und einen 
inversen DCT-Teil 114 auf. Die Daten. welche aus den 
Speichern 105j bis IO53 des Speicherteils aus gelesen 
werden, werden entsprechenden Codierern 11 1| bis 
III3 des Huffman-Decodierteils 111 zugefuhrt. Die de- 
codierten Daten von dem Huffman-Decodierteil 111 
werden den entsprechenden Verteilern 112i bis 1 123 des 
Verteilungsteils 112 zugefiihrt. welcher die decodierten 
Daten auf die DCT-Koeffizienten verteilt Die Daten 
von dem Verteilungsteil 1 12 werden an die entsprechen- 
den Quantisierungstabellen 113i bis 1133 des Operation- 
steils 113 angelegi. welcher eine Operation (Multiplika- 
tion) mit Hilfe der Quantisierungstabellen 113i bis 1133 
durchfiihri. Die Daien von dem Operationsteil 113 wer- 
den an die entsprechenden inversen DCT-Schaltungen 
1 14i bis 1 143 des inversehn DCT-Teils 1 14 angelegi, und 
da gedehnte Luminanzsignal D und die gedehnten Farb- 
differenzsignale R-Y und B-Y werden den Seitenspei- 
chern 42 und 45 zugefiihrt und in diesen entwickeit. 



D/A-Umsetzung unterzogen werden. Abgegebene 
Analogsignale der D/A-Umsetzer 58 bis 60 werden an 
einen NTSC-Systemcodierer 61 angelegt, welcher die 
ankommenden Signale in ein Videosignal umsetzt. wel- 
ches dem NTSC-System angepaBt ist Das abgegebene 
Videosignal des NTSC-Systemcodierers 61 wird von ei- 
nem AusgangsanschluB 34 aus abgegeben und an einen 
(nicht dargestellten) Fernsehmonitor u. a. angelegt Der 
Fernsehmonitor u. a. gibi das Bild aus dem Videosignal 
wieder, und ein in Fig. 9F dargestelltes Bild ist beispiels- 
weise verkleinert In Fig. 9F werden die Daten zum 
Durchfuhren des Suchens und die Datums- und Zeitin- 
formation zusammen mit dem urspriinglichen Bild dar- 
gestelk. 

Als nachstes wird der Bildaufnahmevorgang und der 45 
Wiedergabevorgang anhand von Fig. 8A und 8B be- 
schrieben. Fig. 8A ist ein FluBdiagramm zum Eriautern 
des Bildaufnahmevorgangs. Bei einem Schritt S41 wird 
unterschieden. ob die VerschluBtaste gedriickt ist oder 
nicht Wenn das Ergebnis beim Schritt S4l ja ist, wird 
beim Schritt S42 die Speichersteuereinheit 41 instruiert. 
mil dem Entwickeln der Bilddaten, die zu einem Vollbild 
(einer Seite) in den Bildspeichem 42 und 45 gehoren, zu 
beginnen, und die Daten fiir das Suchen und die Da- 
tums-Zeiiinformation in den Speichern 33 zu speichern. 
Bei einem Schritt S43 wird der Start der Bilddatenver- 
dichtung in den Verdichtungs- und Dehnungseinheiten 
47 und 48 befohlen. Bei einem Schritt S45 wird ein Da- 
teniransfer durchgefiihri, um die Datei-Information in 
dem Speicher 33 zu speichern. 

Fig. 8B ist ein FluBdiagramm, anhand welchem der 
Wiedergabevorgang erlautert wird. Bei einem Schritt 
S51 wird die Datei-Anfangsinformation aus dem Spei- 
cher 33 gelesen. Beim Schritt S52 wird die Daientrans- 
fersieuerung durchgefOhrt. indem die verdichteten Bild- 
daten von dem Speicher 33 an die Verdichtungs- und 
Dehnungseinheiten 47 und 48 uberiragen werden. um 
die Dehnung durchzufuhren und um die gedehnten Bild- 
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Patentanspriiche 

I. Automatisches Fokussiersystem mit einem Bild- 
aufnahmesystem zum Aufnehmen eines Bildes und 
zum Abgeben eines Bildsignals, mil einer Einrich- 
tung zum Extrahieren von hochfrequenten Signal- 
komponenten aus dem Bildsignai und mit einer Fo- 
kus-Einstetleinrichtung, welche auf der Grundlage 
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der hochfrequenien Signalkomponenten eine Fo- 
kus-Einstellung durchfuhrt, dadurch gekennzeich- 
net, daQ 

a) eine Verdichtungseinrichtung (2, 14) vorge- 
sehen ist, urn digital das Bildsignal von dem 5 
Bildaufnahmesysiem (I) zu verdichten und um 
ein verdichtetes Bildsignal abzugeben, 

b) die Einrichiung zum Extrahieren von hoch- 
frequenten Signalkomponenten einen Kodier- 
operationsteil (17) enthalt, welcher das digitale 10 
Bildsignal verarbeitet und in niederfrequente 
Signalkomponenten und in hochfrequente Si- 
gnalkomponenten aufteilt. 

c) eine Schalteinrichtung (18) vorgesehen isl, 
um eine hochfrequente IComponente des ver- 15 
dichteten Bildsignals in einer Fokussierbe- 
triebsart abzugeben und um eine niederfre- 
quente Komponente des verdichteten Bildsi- 
gnals in einer Bildspeicherbetriebsart abzuge- 
ben. 20 

d) eine Operationseinrichtung (3; 19) vorgese- 
hen ist zum Ableiten von Fokus-Informatib- 
nen, indem eine digitale Operation an dem ver- 
dichteten Bildsignal, das die hochfrequenten 
Komponenten iiber die Schalteinrichtung (18) 25 
erhalt. in der Fokus-Betriebsart durchzufuh- 
ren, und 

e) eine Obertragungseinrichtung (6, 20, 25, 33) 
vorgesehen ist. um die verdichteten Bilddaten. 
welche die niederfrequente IComponente ent- 30 
halten, uber die Schalteinrichtung (18) in der 
Bildspeicherbetriebsart zu iibertragen. 

2. Einrichtung nach Anspruch 1. dadurch gekenn- 
zeichnei. dafl die Obertragungseinrichtung (6, 20, 
25, 33) cinen Speicher (6, 25, 33) aufweist, um die 35 
verdichteten Bilddaten, welche die niederfrequente 
Komponente vonder Schalteinrichtung (18) enthal- 
ten, in der Bildspeicherbetriebsart zu speichern. 

3. Einrichtung nach Anspruch 2. dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Obertragungseinrichtung (6, 20, 40 
25, 33) eine Einrichtung (20) aufweist. um die ver- 
dichteten Bilddaten. welche die niederfrequente 
Komponente von der Schalteinrichtung (18) enthal- 
ten.in der Bildspeicherbetriebsart zu ubertragen. 

4. Einrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 3, 45 
dadurch gekennzeichnet, daB die Verdichtungsein- 
richtung (2; 14) das Bildsignal entsprechend einer 
diskreten Cosinus-Transformation verdichtet 

5. Einrichtung nach einem der Anspriiche \ bis 3. 
dadurch gekennzeichnet. daB die Verdichtungsein- 50 
richtung (2; 14) das Bildsignal entsprechend einer 
adaptiven diskreten Cosinus-Transformation ver- 
dichtet 

6. Einrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 5. 
dadurch gekennzeichnet. daB die Verdichtungsein- 55 
richtung (2; 14) eine Signalverarbeitungseinrich- 
tung. um das Bildsignal einer vorherbestimmten Si- 
gnalverarbeitung zu unterziehen, und den Codier- 
operationsteil(17) zum Codieren eines Ausgangssi- 
gnal der Signalverarbeitungseinrichtung aufweist, eo 
um das verdichtete Bildsignal zu erzeugen. 

7. Einrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 6, 
dadurch gekennzeichnet. daB eine Addiereinrich- 
tung (5) vorgesehen ist, welche mit der Verdich- 
tungseinrichtung (2) verbunden ist um zusatzliche 65 
Informationen zu dem verdichteten Bildsignal von 
der Verdichtungseinrichtung (2) hinzuzufugen. 

8. Einrichtung nach Anspruch 7. dadurch gekenn- 
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zeichnet, dafl die Obertragungseinrichtung (6, 20, 
25, 33) einen Speicher (6, 25, 33) aufweist, um die 
zusatzlichen Informationen zusammen mit den ver- 
dichteten Bilddaten. welche die niederfrequente 
Komponente von der Schalteinrichtung (18) enthal- 
ten. in der Bildspeicherberiebsart zu speichern. 
9. Einrichtung nach einem der Anspriiche 7 oder 8, 
dadurch gekennzeichnet, daB die zusatzlichen In- 
formationen Daten zum Durchfiihren eines Such- 
vorgangs und Datums- und Zeitinformationen ent- 
halten, welche sich auf das mittels des Bildaufnah- 
mesystems(I)aufgenommene Bild beziehea 



Hierzu 10Seite(n) Zeichnungen 



— Leerseite — 



ZEICHNUNGEN SEITE 1 Nummer: DE40Z3 417C2 

Int. Cl.^ H(MN 6/232 

Veroffentlichungstag: 10. Dszember 1992 



CD 



C3 


1 Z 


OC 3 


UJ ^ 


^ -J 


00 u 


J 




=3 C/) 


^ z 


o 


u. u 


J 










o 






i 




UJ 


c 




i 




















s: 












O ' 




QC 




LU 




> 
















CD 




i 




HME" 




< 














< u 


J 


Q h- 


—J CO 


M >- 


oa (/) 




208 150/241 



ZEICHNUNGEN SEITE 2 



Nummer: 
Int. CI »: 

Veroffentii Chung stag: 



DE 40 23 417 C2 
H04N 6/232 

10. D6zemb6r1992 




208 150/241 



ZEICHNUNGEN SEPTE 3 Nummer DE 40 23 417 02 

IntCI.S: H04N B/232 

Veroffentlichungstag: 10. Dezember19S2 



FIG. 4 



BILD EIN6EBEN 



CODIERVORGANG 




AUTOMATISCHE 
F0KUSSIERUN6 

3 



V, 



S8 



ZS9 



I ANZEIGE 



SI 



^52 



S4 



DECODIER- 




V0RGAN6 














"/ 


A 


1 








ANZEIGE 1 



208150/241 



ZEICHNUNGEN SEfTE 4 



Nummor: 
Int. CL5: 

Veroffentlichungstag: 



DE 40 23 417 C2 
H04N 6/232 

10. Dezember 1992 



FOKUSSIERRING 
UMKEHREN 



( START ) 



FIG. 5 



S/7 



S18 



BILD 

EINGEBEN 








S12 


DCT 




> 




/ 


S13 


FOKUSSIER- 






STEUERUNG 












S14 


BIliO 

EINGEBEN 










S15 


0 1 


C T 








NEIN ^ S79 



IN VORHERIGEN 

BRENNPUNKT 

ZURUCKKEHREN 



BRENNPUNKT SCHARF 
EINGESTELLT 



S20 



S21 



SPEICHERN 



208 150/241 



ZEICHNUNGEN SEfTE 5 



Nummer: DE 40 23 417 C2 

int. CI.S: H04N 6/232 

Veroffentlichungstag: 10. Dezembor 1992 



(0 



GO 


I/) 




CO 


CO 




LU 


LU 


LU 


LU 


UJ 








*— 


h- 


»— 








>- 


>- 


>- 






OD 


CD 


cs 








></ 


Osj 




CO 








LU 
O 












o 












o 

1 












TE 
























00 




LL. 








»^ 












Q£ 




o 








t— 










LU 










:3 












z 


z 


i 




_J 




z 


:< 


3! 








LU 




LU 




UJ 






Z 


H- 


LU 








UJ 


CO 










h- 


>- 




z 


z 


o 


<: 


CO 




LU 


LU 




o 


1 


CO 


!5 


f- 


1 


1 


Q£ 






<: 


- 




UJ 


z 


O 


o 


UJ 


LU 




LU 


a 


o 


>— 




O 


1— 


-J 


—1 - 


<: 


<: 


o 








o 


o 




o 




m 



CO 



CD 



CO 




iN3IZIJJ30X ioa 



208 150/241 



ZEICHNUNGEN SEITE 6 Nummer: DE 40 23 417 CZ 

Int. Cl.B: H04N 6/232 

Veroffentlichungstag: 10, Oezember 1992 



FtG. 7 



LINSENAN- 
tjtranunq 



VERSCHLUB 



BILDAUFNAmE 



_J7 

35 



11 



.39 



Y 



36 



31 

/ 



ANSTEUER- 
TEIL 



SIGNALVER- 
ARBEITUNG 



J i: 



40 



M P 


X 




4 

/ 





s w 



44 



30 



46 



f 



49 



r 



50 



SYSTEM- 
STEUERUNG 



SPEICHERSTEUERUNG 



.41 



LCD- 
ANZEIGE 



52 



UHR 



EltJGABE- 
ASTE 



.51 



.57 



SEITEN- 
SPEICHER 



42 
47 



VERDICHTUNGS- 

UNO DEHNUNGS- 
pi nhpi tpn 







45 


SEITEN- 


J 


SPEICHER 








VERDI 


[CHTUNGS- 


UNO DEHNUNGS- 


EINHEITEN 





56 



C 6 I 



59 















5 H 


SEEICHER 




OPERATIONS- 
TEIL 





60 



\ 


y 


'a 




"/a 



NTSC- 
XODIEREN 



32' 



61 



VIDEO-AUSGANG 



34 



208 150/241 



ZEICHNUNGEN SEITE 7 



Nummer: DE 40 23 417 C2 

Int. CI.5: H04N B/232 

Veroffentlichungstag: 10. Dezember 1 992 



C BILD AUFNEHMEN 



FIG. 8 A 





S42 



SPEICHER-STEUEREINHEIT: ENTWICKELN VON BILD- 
DATEN STARTEN, DATUM UNO ZEITINFORMATION 
SPEICHER; 



S43 



START VON VERDICHTUNG BEFEHLEN 



S44 



DATEN0BERTRA6UN6: 
BILDDATEN — ^ SPEICHER 33 



^545 



DATENUBERTRAGUNG: 
DATEI-INFO — ^ SPEICHER 33 



c 



WIEDERGEBEN 



FIG.8B 



DATEI-KOPF-INFO 
SPEICHER 33 LESE 


AUS 

.N 


> 





S52 



DATENUBERTRANGUNSSTEUERUNG : 
VERDICHTETE DATEN IN SPEICHER 33 

IN VERDICHTUNGS- UNO DEHNUNGSEIN- 
HEITEN 47, 48 

IN SEITENSPEICHER 42. 45 und 
IN ADAPTERTEIL 32 



208 150/241 



ZEICHNUNGEN SEfTE 8 Nummer: DE 40 23 417 C2 

Int. CI.*: H04N S/232 

Veroffentlichungstag: 10. Dezember 1992 



FIG. 9 A 



\ 1 

I 
I 



I r 



L'.iP.!.Pl?-L?-l.?J 



FIG.9C 



I 1 r - 



FIG.9D 



\M\7 \7 12 ! 



J. -J 



FIG. 9E 



{ T r 1 

\T !4 \5 I 



FIG. 9B 



SETZEN/NftCH 



53 



r 

54 



FIG.9F 



"T" 

55 



HOOE 

56 



NORIKO IN N.Y. 

/g09. 2 21-100835 



208 150/241 



ZEICHNUNGEN SEITE 9 



Nummer: 
Int. CI.5: 

Veroffenttichungstag : 



DE 40 23 417 C2 
H04N 6/232 

10. Dezember 1992 




208 150/241 



ZEICHNUNGEN SEfTE 10 



Nummer: DE40Z3 417 C2 

. IntCL^: H04N 6/232 

Veroffentlichungstag: 10. Dezember 1992 




208 150/241 



